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PROTEOR QUATTRO 2

Microprocessor Knee

1. Flexion angle limiter

2. Flexible back cover
3. Rear brace

© N o O A

Replaceable knee pad

Cylinder shaft

Dead battery resistance adjustment screw
Charging port and dust cover

Battery charger and cable

e

9. Pyramid adapter
10. Keypad

Battery
Status

0

Button

&

Change
Mode

(2

Button

13

Wireless

N
o

Charge level LED description
Fully charged 51-100% ®
Charged 219%-50% (@)
Low 11-20% ®
Very low 1-10% ((0))
Knee reboot Hold 6 seconds ((O)) ((0))
Function Status LED description

Check activity Unlocked Walking: ((O))
Press and release Alternate: (((Q)))

Locked O
Enable/disable lock Lock engaged O
Press twice Locked engaged, o

with very low battery (®)

Locked disengaged

Previous LED activity resumes

Toggle between
Walking and Alternate

Long press

Function

Pair with knee

Current activity: Walking

(o)

Current activity: Alternate

©)

Current activity: Walking

Alternate activity not enabled in patient app
or unsafe to switch activities

Description

Pairs with devices

©) (@)

LED description

None

LED Key

Solid green ®
Blinking green (@)
Solid red ©
Blinking red (@)
Blinking blue (®)
Solid white O
Slow blinking white | (O)
Fast blinking white | (O)




GET STARTED

Wake the knee Connect

The QUATTRO knee ships in Storage
Mode. The knee will not perform (or wake)
until it is plugged into a power supply.

To wake the knee: l

1. Insert the cable or charged booster
battery pack into the charger port.

GAITLAB

2. Insert the charger into a power source. ey,
1A PROTEOR

C 10

IMPORTANT!

» Do not leave the knee unattended. The battery will discharge
when idle.

+ To save battery life, place the knee in Storage Mode by
pressing and holding both the Change Mode and Wireless
buttons until they flash red, white, and blue

» Ensure you have the proper power source to wake the knee
before putting the knee into Storage Mode.

Connect

Tap product to connect to

PROTEOR QUATTRO

L

Kinnex 2.0

¢ Connect  Devices

@ QNX-C-91032
® Paired

5:36 PM

Authorization

&

QNX-C-91032

Cancel

GaitLab is designed to be used
only by authorized clinical
personnel. An authorization
code came with the QUATTRO
you are now connecting to.
Use that code here to
authorize the app on this
mobile device.

Product pairing

F—9
>
-2

To pair your QUATTRO to this mobile
device, please press the wireless
(bottom) button on the front of your
QUATTRO.

Cancel




QUATTRO 2 FULL SETUP

Setup Alighnment 5 mm Calibration

Alignment Alignment Calibration Calibration

>

P> Knee unloaded P> Knee loaded

Bench alignment

Full Setup *. Full Setup Bench alignment

Settings

Permissions

Demonstrate

Activities

Uncalibrated (%)
R

Settings

Permissions

Demonstrate

Activities

Uncalibrated (%)

& £ X

Mark the lateral
midpoint of the
socket at the level of
the trochanter.

From this point, a
plumb line should faif
between 5mm
anterior to & mm
posterior of the knee
axis.

a5%

—mmm-emeeeeemmmmmmmmmmmmccmemememememmmmm—-------@

Uncalibrated (7)
28

Satip

&

Socket and
components must
not contact the frame
or cylinder. This will
cause damage fo the
unit.

Contact between the
socket and Quattro’s
rear brace (red
arrow) in full flexion is
recommended and
will not cause
damage.

Ask the patient to lift
and hold the
prosthesis laterally,
ensuring that the
knee is fully

Press Ready
after the patient is in position

Press Ready
after the patient is in position

Ask the patient to
stand evenly
balanced on both
feet.

Make sure that the
patient is standing
straight up with
weight centered
between the heel and
toe {weight line to fall
down the midde of
the pylon).




Calibration Calibration

P> Walking P> Walking

The knee will unlock
after pressing 'Ready’

Find a place where
the patient can safely
take 10+ consecutive
steps, using a walker
for stability if needed.

Ask the patient to
walk at a seff-

selected speed after
pressing 'Read).

Uncalibrated (7) Uncalibrated (7)
® -0
& & P 2 & #

Setup seane 1 Stity Holp Setup

Press Ready e
before the patient ) r'
begins to take steps i /

Alighment

Alignment

P> static alignment

Stance Flexion: 0-10
mm posterior to knee
center

No Stance Flexion:
0-10 mm anterior to
knee center

Adjust

Adjust

(=] When delayed due
to high resistance

When rapid due
to low resistance

Provides flexion resistence while sitting.

Adjust

Sitting Resistance

— it

(= Increases heel rise
Decreases heel rise

Scroll down for additional
adjustments.

Controls heel rise resistance.




Adjust

P> Swing Ext.
Resistance

50@
a5

Stance Ext. Resistan

Stair and Ramp
= Resistance

(=] To decrease resistance
To increase resistance

Controls swing extension resistance.

Provides independent resistance

for stair and ramp decent. Provides help encountering an obstacle.

Controls stance extension resistance.

Adjust

Adjust Adjust

Swing Ext.
Resistance

> Stair and Ramp Stair and Ramp
Resistance Resistance
5

®
o

Obstacle Assist

@ Stair and Ramp
- Resistance

0% B

(=] When knee flexion is delayed
due to high resistance

When knee flexion is rapid
due to low resistance

(— | To decrease resistance

To increase resistance

NOTE

Only adjusted when walking
with Stance Flexion.

NOTE

If Sitting Mode is turned off, it
will also disable Obstacle Assist.
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Settings Permissions

Settings

Settings Permissions Permissions

> Allow the patient to make
adjustments

325( @)

Allow the patient to enable/disable
Obstacle Assist

S D)

o
Stair Ascent

«©

Swing Ext. Resistance 30

Allow the patient to enable/disable
Stance Lock

3@

Sitting Mode

O

Obstacle Assist and Cycling will no
longer be functional when Sitting Mode
is disabled.

Allow the patient to enable/disable

Stair Ascent

Allow the patient to
update firmware

37 @)
(_

Walking
()

Setup Disconnect Tools Status

(=] When toe lands on step

When heel lands on step Allow the patient to enable/disable
Obstacle Assist

@)

Allow the patient to enable/disable

Stair Ascent

‘Walking
()
«@

Setup Disconnect Tools Status

. . Charging Indication
Knee will automatically

lock when weighted and
held still, and automatically

unlock when unweighted
or going into an extension
moment.

When enabled, the battery light will
slowly pulse while charging and remain
solid green when fully charged. This
light can be dismissed by pressing the
battery button.

Unweight Knee and bring to the
horizontal plane. The Knee will

Lock . .
Stance Loc then drop without resistance.

«©

When Stance Lock is disabled, the
knee will not temporarily lock flexion
while standing.

Walking 95%

e # X © @

Setup Disconnect Tools Status Help

NOTE NOTE

Does not affect Walking Swing If permissions are not enabled,
Extension Resistance. these features will not be seen

in the patient app.

Scroll down for additional
adjustments.

12



Demonstrate

When the Flexion Lock is engaged, it blocks

flexion but allows ratcheting up to full extension.

Demonstrate

P> Flexion Lock

A\ WARN PATIENT FIRST

Demonstrate

> Flexion Lock

| @

A\ WARN PATIENT FIRST

Deactivate mode to continue

8 95% Em

Demonstrate and Adjust

Perform resistance adjustments using
a fully discharged battery.

Demonstrate

P> Dead battery

A\ WARN PATIENT FIRST

Demonstrate

P> Dead battery

@

A\ WARN PATIENT FIRST

Power-Off Adjustments

Deactivate mode to continue

Full Setup

Full Setup

> Setup is complete.

Setup Complete

15
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PROTEOR QUATTRO®

Microprocessor Knee

1. Flexion angle limiter
2. Flexible back cover
3. Rear brace

© N o Ok

Replaceable knee pad

Cylinder shaft

Dead battery resistance adjustment screw
Charging port and dust cover

Battery charger and cable

e

9. Pyramid adapter
10. Keypad

Button ‘ Status ‘ Charge level LED description
m Fully charged 51-100% ®
Battery | Charged 21%-50% (@)
Status
Low 11-20% ®
@ Very low 1-10% (®)
Knee reboot Hold 6 seconds ((0)) ((0))
Button Function Status LED description
@ Check activity Unlocked Walking:  (O))
Change | Press and release Alternate: (((Q)))
Mode
Locked O
(Z} Enable/disable lock Lock engaged O
Press twice Locked engaged, O
with very low battery (®)

Locked disengaged

Previous LED activity resumes

Button

13

Wireless
N
@

Toggle between
Walking and Alternate

Long press

Function

Pair with knee

Current activity: Walking

(o)

Current activity: Alternate

©)

Current activity: Walking

Alternate activity not enabled in patient app
or unsafe to switch activities

Description

Pairs with devices

©) (@)

LED description

None

LED Key

Solid green ®
Blinking green (®)
Solid red ¢
Blinking red (®)
Blinking blue (®)
Solid white ©)
Slow blinking white | (O))
Fast blinking white (((O))>




GET STARTED

Wake the knee Connect

The QUATTRO knee ships in Storage
Mode. The knee will not perform (or wake) I
until it is plugged into a power supply.

| 5:36 PM
‘ Connect < Connect Devices

Authorization

% Product pairin
To wake the knee: Tap product to connect to i QNX-C-91032 . P &
= B raired . ) =
1. Insert the cable or charged booster GAIT AB \ ?
battery pack into the charger port. L 4 IS QNX-C-91032 To pair your QUATTRO to this mobile
4 5\ device, please press the wireless

2. Insert the charger into a power source. bW PROTEOR (bottom) button on the front of your

QUATTRO.

9

Kinnex 2.0 GaitLab is des!gned ‘Eolbe used
only by authorized clinical
personnel. An authorization
code came with the QUATTRO
you are now connecting to.
Use that code here to
authorize the app on this
mobile device.

IMPORTANT!

* Do not leave the knee unattended. The battery will discharge
when idle.

+ To save battery life, place the knee in Storage Mode by pressing
and holding both the Change Mode and Wireless buttons until
they flash red, white, and blue

+ Ensure you have the proper power source to wake the knee
before putting the knee into Storage Mode.



QUATTRO FULL SETUP

Setup Alighnment 5 mm Calibration

Full setup Alignment Alignment Calibration Calibration

P> Bench alignment P> Bench alignment P Knee unloaded P> Knee loaded

&

Full setup will guide you through:

Full Setup

« Bench alignment
= Sensor calibration

« Static alignment

« Resistance adjustments

= Dead battery demonstration

Ask the patient to
stand evenly
balanced on both
feet.

Socket and
components must
not contact the frame
or cylinder. This will
cause damage to the
unit.

Mark the lateral
midpaoint of the
socket at the level of
the trochanter.

and hold the
prosthesis laterally,
ensuring that the
knee is fully
extended,

Make sure that the
patient is standing
straight up with
weight centered
between the heel and
toe (weight line to falf
down the middle of
the pylon).

From this point, a
plumb line should fall
between 5 mm socket and Quattro's
anterior to 5 mm rear brace (red
posterior of the knee arrow) in full flexion is
axis. recommended and
will not cause
damage.

Contact between the

95%

& £ X @

Uncalibrated (7)
®
&

Setup

Uncalibrated (7) Uncalibrated (7)
-.35, 00 x ®\ -.ia 00

Setup

Press Ready
after the patient is in position

Press Ready
after the patient is in position




Alignment Adjust

Calibration i > o
ibrati Alignment Adjust

Calibration

Controls heel rise resistance.

P> Walking P> Walking P> Static alignment Provides flexion resistence while sitting. - .
Sitting Resistance

The knee will unlock
after pressing 'Ready’

Find a place where

the patient can safely
take 10+ consecutive
steps, using a walker
for stability if needed.

Stance Flexion: 0-10
mm posterior to knee
center

Ask the patient to
walk at a self-
selected speed after

Neo Stance Flexion:
0-10 mm anterior to
knee center

pressing 'Ready’

Uncalibrated (7)
® 0
&« @

St

(= Increases heel rise
Decreases heel rise

(= When delayed due
to high resistance

Press Ready
before the patient

begins to take steps When rapid due

to low resistance

Scroll down for additional
adjustments




Provides independent resistance

for stair and ramp decent. Provides help encountering an obstacle.

Adjust Controls swing extension resistance. Controls stance extension resistance.

Swing Ext.
Resistance

P> Swing Ext.
Resistance

?

/P Stair and Ramp
Resistance

50

Stair and Ramp
Resistance

Stance Ext. Resistan P> Stance Ext. Resistance

Obstacle Assist

Stair and Ramp
Resistance

@ Stair and Ramp
- Resistance

(=] When knee flexion is delayed
due to high resistance

When knee flexion is rapid
due to low resistance

(— | To decrease resistance
To increase resistance

NOTE

Only adjusted when walking
with Stance Flexion.

(= To decrease resistance
To increase resistance

NOTE

If Sitting Mode is turned off, it
will also disable Obstacle Assist.

1
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Demonstrate

When the Flexion Lock is engaged, it blocks
flexion but allows ratcheting up to full extension.

Demonstrate

> Flexion Lock

A\ WARN PATIENT FIRST

Demonstrate

> Flexion Lock

O

A\ WARN PATIENT FIRST

Deactivate mode to continue

0 95 mn

Demonstrate and Adjust

Perform resistance adjustments using
a fully discharged battery.

Demonstrate

> Dead battery

A\ WARN PATIENT FIRST

Demonstrate

P> Dead battery

O

A\ WARN PATIENT FIRST

Power-Off Adjustments

Deactivate mode to continue

Permissions

Permissions

P> Allow the patient to make
adjustments

e-{ O

Allow the patient to disable
Stance Lock

Full Setup

Full Setup

> Setup is complete.

Setup Complete

13



PROTEOR QUATTRO

Genou a microprocesseur

1. Limiteur d’angle de flexion

2. Cache arriére flexible
3. Cale arriere

©® N o o A

Capot du genou remplagable

Arbre de vérin

Vis de réglage de la résistance en flexion hors tension
Port de charge et cache de protection anti-poussiére
Chargeur et cable

9. Adaptateur pyramidal

e

10. Boutons du panneau de commande

Bouton ‘ Statut Niveau de charge Description des témoins lumineux
m Entiérement chargée |51 4100 % ®
Etatde | Chargée 212450 % (@)
la batterie
Faible 11220 % ®
Trés faible 1410 % (@)

Bouton

off =

Redémarrage du genou

Maintenir enfoncé 6 secondes

Statut

(®) (@)

Description des témoins lumineux

Vérification de Déverrouillé Marche : )
I'activité Mode Alternatif :
Changement activite i (((O)))
de mode Appuyer et relacher
Verrouillé O
{ Z} Activation / Verrouillage activé O
Désactivation du : —
verrouillage Verrouillage activé, @)
, batterie trés faible (®)
Appuyer deux fois

Verrouillage désactivé

Reprise de I'activité du témoin
lumineux précédent

Sans fil
N
@

Bascule entre les
modes Marche et

Activité actuelle: Marche

()

Alternatif

Activité actuelle: Alternatif

©)

Appuyer longtemps

Appairage du genou

Activité actuelle: Marche

Le mode d'activité Alternatif n’est pas
activé dans l'application patient ou le
changement d'activité comporte un risque

Appairage des dispositifs

©) (@)

Description des témoins lumineux

Aucun

LED Key

Vert fixe

Vert clignotant

(®)

Rouge fixe

Rouge clignotant

(®)

Bleu clignotant

(®)

Blanc fixe

©)

Blanc clignotement

©)

Blanc clignotement

rapide

(o)

15



DEMARRAGE

Réveil du genou Connexion

Le genou QUATTRO est expédié en Mode
stockage. Le genou ne pourra fonctionner

(ou se réveiller) qu'une fois branché sur une I
source d'alimentation.

08:36 &

Connecter & Connecter Appareils
Autorisation ) Appairage avec le produit

Taper sur Produit pour se connecter QNX-1-00794
Prét & appairer o« ’-E'-}

' AI I l AB 4 {o QNX-1-00794 Pour appairer votre QUATTRO a cet
! appareil mobile, appuyer sur le bouton sans
| fil (en bas) a I'avant de votre QUATTRO.

Pour réveiller le genou :

1. Insérer le cable ou le kit booster batterie
chargé dans le port de charge. ROTEOR

2. Brancher le chargeur sur une source 3

GaitLab est congu pour &tre utilisé

uniquement par des personnels cliniques
autorisés. Un code d'autorisation est fourni

Kinnex 2.0 avec le QUATTRO auguel vous vous
connectez maintenant. Utilisez ce code
pour autoriser I'application sur cet appareil
mobile.

d’alimentation.

* Ne pas laisser le genou sans surveillance. Lorsque le genou est
inactif, la batterie se décharge.

« Pour économiser la batterie, sélectionner le Mode stockage.
Pour ce faire, maintenir simultanément les boutons Changement
de mode et Sans fil enfoncés jusqu’a obtenir un clignotement
rouge, blanc et bleu.

« S'assurer que la source d'alimentation est appropriée pour activer
le genou avant de sélectionner le Mode stockage.

16 17



CONFIGURATION COMPLETE DE QUATTRO®

Configuration Alighement

08:383 all 4G

Installer L'Alignement

Configuration compléte > Ligne de construction

La configuration compléte vous assistera
lors de :

Calibration

L'alignement statique

« Ligne de construction
« La calibration du capteur

+ L'afignement statigue

- Le réglage des résistances
- La démonstration de la

Régler

Démonstrations

@ La ligne de construction
verticale doit passer par

le grand trochanter.

Autorisations
B Activités

GOS8

A partir de ce point, le
fil & plomb doit passer,
de 5 mmenavant, 45
mm en arriére, de l'axe
du genou.

« «

Marche & o5% mD Marche 8 % Marche o 95% [m
& & & x e, & & X @, @

Instalier Installar Installer

18
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L'Alignement

> Ligne de construction

L'emboiture et les
composants ne doivent
pas entrer en contact
avec le chissis ou
F'unité hydraufique car
cela risquerait de
lendommager.

Le seul contact de
l'emboiture sur le
chdssis, ne peut se faire
qu'au niveau de la
fleche rouge, en flexion
compléte. Cette zone
d'appui est congue pour
ne pas causer de
dommages.

Calibration

Calibration

Demander au patient de
soufever latéralement
sa prothése, en veillant
a ce que le genou soit

an extension compléte.

Marche

<

Appuyer sur Prét
une fois que le patient
est en position

Calibration

Demander au patient de
se tenir en équilibre sur
les deux pieds.

S'assurer que le patient
se tient bien droit sans
appui excessif sur le
talon ou l'avant-pied. La
ligne de charge passe
par le milieu du tube.

Appuyer sur Prét
une fois que le patient est en
position

19



Calibration

> Marche

Le genou sera
déverrouilié aprés avoir
appuyé sur ‘Prét’

Trouver un endroit ol le
patient pourra réaliser
au moins 10 pas
consécutifs, en toute
sécurité. Utiliser un
déambulateur si besoin.

Demander au patient de
marcher & une vitesse

normale prés aveir
appuyer sur ‘Prét.

Appuyer sur Prét
avant que le patient
ne commence a marcher

20

Alignement

08:392

Calibration L'Alignement

> L'alignement statique

Genou monté en
Flexion : de 0 & 10 mm
arriére de I'axe du
genou

3 pas détectés

Genou monte en
extension : de 04 10
mm en avant de I'axe du

Installer

Réglage

Fournit la résistance en

08:392

P> Résistance
pour s'asseoir

Résistance a la remoniée
du talon

50

Installer

(— | Encasderetard di a
une forte résistance

En cas de rapidité excessive
due a une faible résistance

flexion en position assise.

Controdle la résistance
de I’élévation du talon.

Régler

Résistance
pour s'asseoir

P> Résistance  la remontée
du talon

50

Résistance a

®
CO
_)

95%

@

Installer

(— | Augmente I'élévation du talon
Diminue I'élévation du talon

CONSEIL !

Défiler vers le bas pour plus
de réglages

21



Fournit une résistance
08:39 2 " 4c @D indépendante pour la descente
d’escaliers ou de rampes.

Fournit une aide en
cas d’obstacle.

Contréle la résistance
a I’extension en phase d'appui.

Controle la résistance
S a 'extension en phase pendulaire.

Régler X Régler

Régler Régler

Résistance &
I'extension

P> Résistance a
I'extension

Résistance pour les
escaliers et les descentes

(-1 Résistance pour les
| escaliers et les descentes

Résistance du ressaut
d'extension

50

Assistance au
franchissement
d'obstacles

Assistance au
franchissement
d'obstacles

Résistance pour les

Armalinre At lae Adacannd

/‘@ Résistance pour les

merali

—

Marche
]

Installer

(= En cas de flexion retardée du genou
due a une forte résistance

(= Pour diminuer la résistance (— | Pour diminuer la résistance

Pour augmenter la résistance Pour augmenter la résistance

REMARQUE

Ne peut étre réglé que lors
de la marche avec flexion
en phase d'appui.

En cas de flexion rapide
du genou due a une
faible résistance

REMARQUE

Si le mode assis est désactivé,
I’assistance pour les obstacles
le sera également.

23



Menu Démonstration
Lactivation du verrouillage en flexion bloque la flexion
mais permet d’atteindre I’extension complete.

Simuler

P> Verrouillage de la flexion

A\ AVERTIR LE PATIENT D'ABCRD

Simuler

> Verrouillage de la flexion

@)

A\ AVERTIR LE PATIENT D'ABORD

Désactiver le mode pour continuer

= @ o5 =
X @

Menu Démonstration et reglage
Effectuer les réglages de résistance avec une

batterie completement déchargée.

all 46

Simuler

P> Batterie déchargée

A\ AVERTIR LE PATIENT D'ABORD

X

Simuler

> Batterie déchargée

O

A\ AVERTIR LE PATIENT D'ABORD

justements de la mise hors tension

Désactiver le mode pour continuer

Marche e O5%, [
& 56 X o @

Installar

Autorisations

Autorisations

> Permettre au patient d'effectuer
des réglages

Autoriser le patient a désactiver le
verrouillage de position

Configuration compléte

08:402 all 4G €D

Configuration compléte

> La configuration est terminée.

X

Configuration
terminée

25
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PROTEOR QUATTRO®

Rodilla con microprocesador

1. Limitador de angulo de flexién

2. Cubierta trasera flexible
3. Tirante trasero

© No o A

Rodillera sustituible 9. Adaptador piramidal

Eje del cilindro 10. Teclado
Tornillo de ajuste de resistencia de bateria muerta
Puerto de carga y cubierta antipolvo

Cargador de bateria y cable

Estado
de bateria

Estado Nivel de carga Descripcion LED
Totalmente cargada 51-100 % ®
Cargada 21 %-50 % ((.))
Nivel bajo 11-20 % ®
Nivel muy bajo 1-10 % (®)

Reiniciar rodilla

Mantener presionado 6 segundos

(@) (@)

Funcién Estado Descripciéon LED
Comprobar actividad | Desbloqueado Caminar: ((O))
Pulsar y soltar Actividad alternativa: (((O)))

Blogueado O
Activar/desactivar Bloqueo activado O
bloqueo _

Bloqueo activado @)
Pulsar dos veces con nivel de bateria muy bajo ((0))

Blogueo desactivado

La actividad LED anterior vuelve

Cambiar entre Caminar
y actividad Alternativa

Actividad actual: Caminar

a comenzar
(©)

Pulsar prolongadamente

Actividad actual: alternativa

©)

Funcion

Emparejar con rodilla

Actividad actual: Caminar

La actividad alternativa no esta activada
en la aplicacion del paciente o no es
seguro cambiar de actividad

Descripcion

Se empareja con el dispositivo

©) ()

Descripcion LED

Ninguna

Botén LED

Verde fijo

Verde parpadeante

(@)

Rojo fijo

Rojo parpadeante

(®)

Azul parpadeante

(®)

Blanco fijo

O

Blanco parpadeante
lento

)

Blanco parpadeante
rapido

()

27
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PARA COMENZAR

Active la rodilla

La rodilla QUATTRO se entrega en

Modo de almacenamiento. La rodilla

no funcionara (ni se activard) hasta que

se conecte a una fuente de I
alimentacion.

Para activar la rodilla:

1. Introduzca el cable o el paquete de
bateria de refuerzo cargado en el
puerto del cargador.

2. Introduzca el cargador en una fuente

de alimentacion.
——
D

)

iIMPORTANTE!

+ No deje la rodilla sin supervision. La bateria se descargara si esta
inactiva.

+ Para prolongar la vida util de la bateria, ponga la rodilla en Modo de
almacenamiento manteniendo pulsados los botones Cambiar modo
e Inalambrico hasta que parpadeen en rojo, blanco y azul

+ Debe disponer de la fuente de alimentacién adecuada para activar la
rodilla antes de ponerla en Modo de almacenamiento.

Conéctela

GAITLAB

by PROTLOR

PROTEOR QUATTRO

Kinnex 2.0

12:01
< Conectar Dispositivos

QNX-G-90024
Listo para emparejar

Autorizacion

e

QNX-G-90024

Cancelar

GaitLab se ha disefiado para ser
utilizado solo por personal médico
autorizado. Se ha suministrado un
cédigo de autorizacion con el
QUATTRO al que se va a conectar.
Utilice ese cédigo aqui para autorizar la
aplicacion en este dispositivo mavil.

Enlazado de productos

-
2

Para emparejar su QUATTRO con este
dispositivo movil, pulse el botén
inaldmbrico (inferior) de la parte frontal
de suQUATTRO.

Cancelar
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CONFIGURACION COMPLETA DE QUATTRO®

Configuracion Alineacion Calibracion

al 4G B 17:398

Alineacion

Configuracién Configuracion completa XX > Alineacion Calibracion Calibracion

Configuracién completa ..@ P> Alineacién del banco P> Alineacién del banco - »Rodilla cargada

Calibrar La configuracién completa le guiard por:

Alineacidn estatica . Alineacion del banco

« Calibracidn del sensor
Ajustar « Alineacion estatica

+ Ajuste de resistencia

Pida al paciente que se
quede de pie

Demostrar
Permisos

Actividades

&
@
&
@
X

- Demostracion de bateria agotada

Marque el punto medio
lateral del encaje a la
altura del trocdnter.

Desde este punto, una
linea de plomada debe
bajar entre 5 mm
anterior y 5 mm
posterior del eje de ja
rodilla.

e i

El encaje y los
componentes no deben
entrar en contacto con
el marco o el cilindro.
Esto causard dafios a la
unidad,

Se recomienda el
contacto entre el encaje
v la abrazadera trasera
del QUATTRO (flecha
roja) en flexidn
completa, que no
causard darios.

Pida al paciente que
levante y sostenga la
pratesis lateralmente,
asegurandose de que la
rodilla esté
completamente
extendida,

equilibrado sobre
ambos pies.

Asegurese de gue el
paciente estd de pie
con ef peso centrado
entre el talén y la punta
del pie (ia linea de peso
debe caer por el centro
del pilén).

Caminar
.
-

Conhiguracidn

& ~

Configuracién t A ay Configuracidn

Pulse Ready (Listo)
después de que el paciente
esté en posicion

Pulse Ready (Listo)
después de que el paciente
esté en posicion
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Alineacion

all 46 B

Calibracién Calibracién b 4 Alineacién

»Caminar P> caminar

La rodilla se
desbloquears tras
pulsar ‘Listo’

Encuentre un lugar en el
que el paciente pueda

dar con seguridad mas

de 10 pasos

consecutivos, utilizando Flexion de la postura:
un andador para C ) 0-10 mm posterior al
estabilizarse si es centro de la rodilla

necesario.
Sin flexidn de la

Pida al paciente que o | postura: 0-10 mm

camine a una velocidad anterior al centro de la

seleccionada por éf .

mismo después de

pulsar “Listo”

Canfiguracidn

Pulse Ready (Listo)
antes de que el paciente
empiece a dar pasos

Ajustar

> Resistencia en
posicion sentada

Resistencia a la elevac
del talén

50

(— | Cuando hay retardo
debido a una alta resistencia

Cuando hay rapidez
debido a una baja resistencia

Ofrece resistencia a la
flexién al estar sentado.

Ajustar

Resistencia en
posicion sentada

»Resistencia a la elevacion
del talén

Configuracion L

(— | Aumenta la elevacién del taldn
Reduce la elevacion del talon

{CONSEJO!

Desplacese hacia abajo

para ver ajustes adicionales

Controla la resistencia
a la elevacion del talon.

33



Ofrece resistencia independiente
para bajar escaleras y rampas.

Controla la resistencia
a la extension de apoyo.

Ofrece ayuda en caso
de obstaculos.

Controla la resistencia
a la extension de oscilacion.

Ajustar Ajustar Ajustar Ajustar

Resistencia en
posicion sentada

P> Balanceo ext.
Resistencia

Resistencia en escaleras
y rampas

Postura ext. Resistencia

50

g Jp-Resistencia a la elevacion
del talén

Asistencia al obstaculg

%% P> Asistencia al obstaculo
—

&~

Caminar

Resistencia en escaler
y rampas

& \ @alanceo ext.

—

Caminar

]
-

Configuracidn  Desco

(= Cuando la flexion de la rodilla es lenta
debido a una alta resistencia

(= Para reducir la resistencia (= | Para reducir la resistencia

Para aumentar la resistencia Para aumentar la resistencia

Cuando la flexién de la
rodilla es rapida debido
a una baja resistencia

OBSERVACION OBSERVACION

Si desactiva el Modo sentado,
también se desactivara la
Asistencia de obstaculos.

Solo se ajusta al caminar
con flexion de apoyo.
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Configuracion completa

Demostracion Demostracion y ajuste Permisos
Cuando el Bloqueo de flexion esta activado, la flexion Ajuste la resistencia con una bateria
totalmente descargada.

se bloquea pero es posible extender lentamente la
articulaciéon hasta estirarla completamente.
Configuracion
completada

Dispositivos

Demostrar . ~te
Permisos

Demostrar Demostrar
L ]

P> Bateria agotada P> Permita que el paciente realice
los ajustes

> Blogueo de flexion > Bloqueo de flexion > Bateria agotada
O O > Buscando -
A ADVERTIR PRIMERO AL PACIENTE

A\ ADVERTIR PRIMERO AL PACIENTE A\ ADVERTIR PRIMERO AL PACIENTE A\ ADVERTIR PRIMERD AL PACIENTE
Ajustes de apagado
Permita que el paciente desactive el

bloqueo de postura

Demostrar

Desactivar modo para continuar

Desactivar modo para continuar
S @ 5% = i Caminar
]
& &

X 9 . 5 ‘
1 -0 uraci T " il ! Configuracian
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PROTEOR QUATTRO"

Mikroprozessor-Knie

1. Flexionsbegrenzer

2. Flexible rlckseitige Abdeckung
3. Hintere Verstarkung

© N o O A

Auswechselbare Knieschutzkappe
Hydraulikkolben

Einstellschraube fiur ,Power-Off* Beugewiderstand
Ladeanschluss und Staubschutz

Ladegeréat und Kabel

9. Pyramidenadapter
10. Tastenfeld

P06

Schaltflache ‘

D

Akkustatus

0

Schaltflache

&

Modus
wechseln

(2

Schaltflache

Drahtlos

N
°

Status ‘ Ladezustand ‘ LED-Beschreibung
Vollstéandig geladen 51-100% ®
Geladen 21%-50% (@)
Niedrig 11-20% ®
Sehr niedrig 1-10% (®)

Neustart des Knies

6 Sekunden gedruckt halten

(®) (@)

‘ Funktion ‘ Status ‘ LED-Beschreibung
Modus priifen Entsperrt Gehen: ©)
Driicken und loslassen »Wechseln™ (((Q)))

Gesperrt O
Sperre aktivieren/ Sperre aktiviert O
Sperre aufheben o O
. . Sperre aktiviert,
Zweimal drlicken bei sehr niedrigem Akkustand (®)

Sperre deaktiviert

Vorhergehende LED Modus
wird fortgefihrt

Zwischen Gehen und
»Wechseln“
umschalten

Langes Driicken

Gerat koppeln

Aktueller Modus: Gehen

()

Aktueller Modus: ,,Wechseln“

O

Aktueller Modus: Gehen

~Wechseln® der Aktivitdten (Moduswechsel)
nicht in Anwender-App aktiviert oder ein
Wechsel ist derzeit nicht sicher

Beschreibung

Koppelung mit Kniegelenk

©) ()

LED-Beschreibung

Keine

LED-Anzeige

Dauerhaft griin ®
Griin blinkend (®)
Dauerhaft rot ®
Rot blinkend (®)
Schnell blinkend (®)
Dauerhaft weiB ©)
i ©)

Schnell weiB blinkend

(o)

DEUTSCH
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EINSTIEG

Knie aktivieren Verbinden

Das QUATTRO-Knie wird im

Passivmodus ausgeliefert. Das Knie
funktioniert nicht (oder wird nicht I ‘
aktiviert) bevor es mit einem

Stromanschluss verbunden ist.

Zur Aktivierung des Knies:

1. Stecken Sie das Kabel oder den
geladenen Booster-Akkupack in den
Ladeanschluss.

2. Stecken Sie das Ladekabel in eine
Steckdose.

O

WICHTIG!

+ Lassen Sie das Knie nicht unbeaufsichtigt. Der Akku entladt sich im
Ruhezustand.

+ Zur Verlangerung der Akkubetriebsdauer, versetzen Sie das Knie in den
Passivmodus indem Sie die die beiden Tasten Modus wechseln und
Drahtlos driicken und gedriickt halten, bis sie rot, wei3 und blau blinken.

+ Vergewissern Sie sich, dass Sie Uber die passende Stromquelle zur
Aktivierung des Knies verfiigen, bevor sie das Knie in den
Passivmodus versetzen.

Verbinden

PROTEOR QUATTRO

Kinnex 2.0

1:54
<{ Verbinden  Gerite

QNX-G-90024
Gekoppelt

Autorisierung

&

QNX-G-90024

Abbrechen

GaitLab darf nur von autorisierten
Orthopéadietechnikern verwendet
werden. Der Autorisierungscode wurde
mit dem QUATTRO ausgeliefert. Geben
Sie diesen Code jetzt ein, um die App
auf diesem Mobilgerat zu autorisieren.

Produktkopplung

=
w7

Um ihr QUATTRO mit diesem
Mobilgerat zu koppeln driicken Sie
bitte die Verbindungstaste (unten) auf
der Vorderseite ihres QUATTRO.

Abbrechen

DEUTSCH
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QUATTRO’ VOLLSTANDIGE EINRICHTUNG

Einrichtung Aufbau

all = &

Vollstindiges Setup XX Aufbau

@ )
Vollsténdiges Setup [ © > Statischer Aufbau

Kalibrieren Das volistindige Setup fiihrt Sie durch:
» Statischer Aufbau

» Sensorkalibrierung

+ Statische Anprobe

+ Anpassung der Widerstinde

» Demo Akku leer

Statische Anprobe
Anpassen

Demo Markieren Sie sagittal

auf Hohe des
Trochanters den
Mittelpunkt des
Schaftes.

Freigaben
Modi

&
®
&
)
o)
X

Ausgehend von diesem
FPunkt solite die Lotlinie
5 mm vor oder 5 mm
hinter dem
Kniedrehpunkt
verlaufen,

e s

42

Aufbau Kalibrierung

Bei maximaler Beugung Bitten Sie den
dtirfen die anderen Anwender die Prothese
Komponenten keinen seitlich anzuheben und
Kontakt mit dem zu haiten. Achten Sie
Rahmen oder den bitte darauf, dass das
Zylindern haben da dies Kniegelenk dabei

das Gelenk vollstandig gestreckt

beschidigen kiinnte, ist.

Der Schaft darf in
maximaler Beugung
fedoch auf dem Quattro
aufiiegen (roter Pfeil).

Driicken Sie Bereit
nachdem sich der Anwender
in Position befindet

Kalibrierung

> Knie belastet

Bitten Sie den
Anwender, im Stehen
beide FliBe gleichmaBig
zu belasten.

Bitte stellen Sie sicher,
dass der Anwencder
dabei eine maglichst
aufrechte und gerade
Haltung einnimmt und
das Gewicht zwischen
Ferse und Zehen
zeniriert ist (Die
Lastlinie f&llt durch die
Mitte des
Rohradapters).

Driicken Sie Bereit
nachdem sich der Anwender
in Position befindet

DEUTSCH
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Kalibrierung Kalibrierung Aufbau

P> statische Anprobe

Das Kniegelenk wird
entsperrt nachdem
‘Bereit' gedrickt wurde

Suchen Sie einen Ort

auf an dem der

Anwender sicher mehr

als 10

aufeinanderfolgende Standphasenyielding:
Schritte machen kann, 0-10 mm hinter dem
gegebenenfalls mit Kniedrehpunkt

einer Gehhilfe.

) ) Ohne
Bitten Sie den 9y Standphasenyielding:
Anwender, mit einer . 0-10 mm vor dem
selbst gewdhlten Kniedrehpunit

Geschwindigkeit zu
gehen, nachdem Sie

Driicken Sie Bereit
bevor der Anwender beginnt,
Schritte zu machen

Anpassung

Anpassen

P> widerstand
beim Hinsetzen

Schwungphasen-
Flexionswiderstand

50

(— | Wenn verzdgert durch
hohen Widerstand

Wenn schnell durch
geringen Widerstand

Bietet Beugungswiderstand
im Sitzen.

Anpassen

Widerstand
beim Hinsetzen

7 P Schwungphasen-
Flexionswiderstand

(— | Erhéht Anheben der Ferse
Verringert Anheben der Ferse

_nnwes [

Flr weitere Anpassung
nach unten scrollen.

Steuert Widerstand beim
Anheben der Ferse.

DEUTSCH
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Steuert Streckungswiderstand
in der Schwungphase.

Anpassen

P> Schwungphasen-
Extensionswiderstand

Standphasen-
Extensionswiderstand

Widerstand fiir Treppe
und Schragen

Zur Verringerung des Widerstands
Zur Erhéhung des Widerstands

Steuert Streckungswiderstand
in der Standphase.

Anpassen

Schwungphasen-
Extensionswiderstand

(1 pp-Standphasen-

Extensionswiderstand

Widerstand flir Treppe.
und Schragen

(— | Zur Verringerung des Widerstands
Zur Erhdhung des Widerstands

owes [

Wird nur beim Gehen mit
Standphasenbeugung
angepasst.

Bietet unabhangigen
Widerstand fur Bewaéltigung
von Treppen und Schragen.

Anpassen Anpassen

Widerstand fur Treppen
und Schragen

Hindernishilfe A > Hindernishilfe

(— | Wenn die Kniebeugung durch
hohen Widerstand verzogert ist

Wenn die Kniebeugung durch
geringen Widerstand schnell ist

Hilft bei der Bewaltigung
eines Hindernisses.

HINWEIS

deaktiviert.

Wenn der Sitzmodus ausgeschaltet
ist, wird auch die Hindernishilfe

DEUTSCH
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Demonstration Demonstration und Anpassung Berechtigungen Vollstandige Einrichtung

Wenn die Beugungssperre aktiviert ist, blockiert sie die Beugung, Fihren Sie Widerstandsanpassungen bei
erlaubt aber das stufenweise Strecken bis zur vollen Streckung. vollstandig entladenem Akku durch.

Einrichtung
17:378 - 372 e abgeschlossen

Demo Freigaben Vollsténdiges Setup

P> Knieverriegelung P> Knieverriegelung P> Akku leer P> Akkuleer P> soli der Anwender selbst

D 0 Einstellungen vornehmen diirfen?

A\ ANWENDER VORHER WAR A\ ANWENDER VORHER WARNEN A\ ANWENDER VORHER WARMEN A\ ANWENDER VORHER WARMEN

Power-Off Einstellungen

> Setup ist abgeschiossen.

Deaktivierung der intuitiven Sperre fiir
den Anwender freigeben

Deaktivieren Sie den Modus, um Deaktivieren Sie den Modus, um
fortzufahren fortzufahren

DEUTSCH
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